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1. Wstep

Niniejsze urzadzenie jest uniwersalng klawiaturg

sterujgcq dla urzgdzen systemu monitoringu, poz-
walajgcg na sterowanie zintegrowang kamerg obro-
towg z uwzglednieniem wszystkich rodzajow proto-
kotéw macierzy i rejestratoréw cyfrowych. Wyposa-
zone jest w tréjwymiarowy joystick, ktéry umozliwia
sterowanie obrotem kamery i funkcjami obiektywu.
Podswietlany wyswietlacz LCD wyswietla rozkaz
biezacej operacji, nazwe protokotu sterowania,
biezgcy identyfikator kamery, biezacy identyfikator
monitora i stan joysticka. Uzytkownik moze sterowac
systemem telewizji przemystowej w tatwy i czytelny
sposob.

1.1 Uwagi

- Prosze o uwazne przeczytanie instrukcji i zachowanie jej.
- Prosze odnosi¢ sie do uwag zawartych w instrukcji.
- Prosze nie umieszcza¢ klawiatury w wilgotnych miejscach.
- Prosze nie zamyka¢ klawiatury na dtuzszy okres czasu

z urzgdzeniami emitujgcymi ciepto.

1.2 Funkcje i charakterystyka

- Magistrala RS-485 klawiatury umozliwia podtaczenie
do 31 kamer obrotowych w trybie bezposredniego
sterowania.

- Urzadzenie moze by¢ kompatybilne ze wszystkimi
rodzajami protokotéw.

- Mozliwe jest sterowanie przestong (Iris), ostroscig
(Focus) i powiekszeniem (Zoom) obiektywu.

- Mozliwe jest ustawienie i wywotanie presetu,
uruchomienie skanowania, wzorca i trasy ($ciezki)
ruchu.

- Mozliwe jest sterowanie macierzg poprzez ktorg
mozna posrednio sterowa¢ kamerami.

- Kamera wyposazona jest w trojwymiarowy
joystick i duzy wyswietlacz LCD.

1.3 Dane techniczne

- Zasilanie
Napiecie wejsciowe: 9V-12V prad zmienny/staty
Pobdér mocy: 2.5W
- Komunikacja
Dostepne interfejsy:
RS-485, RS-422, RJ-45
Predkosc¢ transmisji:
2400, 4800, 9600, 19200bps
Zasieg transmisji:
1.2km: (RS-485i RS-422).

- Srodowisko pracy:
Temperatura pracy: 0°C - 50°C
Wilgotnos¢ wzgledna: ponizej 90%




Podtgczenie

2 Podlaczenie klawiatury

2.1 Z1acza klawiatury

Natylnym panelu kamery znajdujg sie trzy
podstawowe ztgcza urzgdzenia: RS-422,
RS-485iRJ-45, ktéore umozliwiajg podtgczenie
i sterowanie urzgdzeniamiperyferyjnymi.

2.1.1 Z1acza RS-422 i RS-485

Gniazdo RS-422iRS-485jestztgczem
6-pinowym. Linie RS-485 (A+, B-) mogg by¢
podtgczone do urzgdzenia, kiedy klawiatura
bezposrednio steruje kamerag. Linie RS-485 (A+, B-)
mogg by¢rowniez podigczone do rejestratora lub
innej klawiatury, kiedy klawiatura steruje kamerg
poprzez macierz. Linie RS-422 (T+, T-) stuzg do
wysytania sygnatow, alinie RS-422 (R+, R-)do
odbioru sygnatéw sterujgcych - zaréwno jedne jak
idrugie moga by¢ potgczone zmacierza, rejestrato-
remlubinnymurzgdzeniem.

2.1.2 Interfejs RJ-45

Jestto standardowy interfejs sieciowy, ktory
mozna wykorzysta¢ do podtgczenia urzadzenia
domacierzy na krotkg odlegtosé (odlegtosé musi
byé mniejszaniz7.6m). Wiecej szczegotéw mozna
znalez¢wrozdziale ,2.3. Podtgczenie macierzy”.
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Szybkoztgcze
(6 pinow) RJ-45 Gniazdo zasilania




2. 2 Podlaczenie macierzy

Klawiatura moze sterowaé macierzami PELCO
CM6700,CM6800. Potgczenie pomiedzy klawiaturg

amacierzag zostato pokazane na przyktadzie macierzy

PELCO CM6700.

Istniejg dwarodzaje podtgczeniainterfejsu kla-
wiatury do macierzy CM6700: pierwszy to podtgcze-
nie lokalne przez ztagcze RJ-45 (LOCAL
KEYBOARD), ktére umozliwia sterowanie z jednej
klawiatury na odlegto§¢ do 7.6m. Drugi sposéb to
podtaczenie zdalne przez ztgcze RS-422 (REMOTE
KEYBOARD(S)), ktére umozliwia sterowanie na
maksymalng odlegto$¢ 1200m.

2.2.1 Podlaczenie lokalne przez RJ-45

Prosze wtozy¢jeden wtyk przewodu siecio-
wego RJ-45do gniazda RJ-45 klawiatury oraz drugi

wtyk przewodu sieciowego do gniazda RJ-45 (LOCAL

KEYBOARD) macierzy CM6700.

1 Dla potaczenia lokalnego RJ-45 odlegto$¢ pomig-
dzy klawiatura i macierza wynosi ponizej 7.6m.
2 Interfejs RJ-45 posiada zasilanie pradem zmien-
UWAGA nym 12V. Przy podtaczeniu klawiatury do ma-

cierzy CM6700 nie jest wymagane inne zasilanie

Wejscie zasilania
e AC/DC 9V-12V
<lawiatura 2
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2.2.2 Podlaczenie zdalne przez RS-422

Jeden koniecliniiRS-422 podtacz do ztacza
RS-422 natylnim panelu macierzy CM6700
(REMOTE KEYBOARD(S)), drugido ztgcza RS-422
klawiatury. Linie (R+,R-) ztacza RS-422 klawiatury
odpowiadajgliniom (T+,T-) ztacza RS-422 macierzy
i odwrotnie: linie (R+,R-) od strony macierzy odpowia-
dajgliniom (T+,T-) ztacza klawiatury.

Dla zdalnego potaczenia RS-422 odlegtos¢
pomigdzy klawiatura i macierza wynosi

UWAGA maksymalnie 1200m.
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Podtgczenie

2.3 Podlaczenie bezposrednio do urzadzenia

Klawiature sterujgcg mozna bezposrednio
podtgczy¢ do urzgdzenia przy pomocy ztgcza RS-485.
Ztgcze RS-485 urzadzenia znajduje sie najczescie;j
na podstawie wiszgcego uchwytu, pod gérng pokrywa
kamery. Moznatam znalez¢ 4-pinowe gniazdo sterujgco-
zasilajgce, ktérego dwa piny odpowiadajg pinom (A+,B-)
ztgcza RS-485.

Ro6zniproducencisprzetu stosujgrézne rozwia-
zaniatechniczne. W celu doktadnego zapoznania sie
ze ztgczamiisposobem podtgczeniado danego urzg-
dzenia, przeczytajinstrukcje uzytkownika odpowiedniego

urzadzenia.

AC24y RE-485 )
1 A+B-

R‘S-4‘85r RS_4227
A+B-T+T- R+R-

T

- AN
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RS485  [RS422 .
il l‘x iyl i Klawiatura
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2. 4 Polaczenie klawiatury z systemem

Podfgczenie

Klawiatura umozliwia sterowanie macierzgidalej Rownolegte podtgczenie klawiaturi kamer
posrednio urzgdzeniamipodtgczonymi do macierzy do magistraliRS-485 umozliwia sterowanie do-
(Rysunek 2.4-1). Poroztgczeniu z macierzg klawia- wolnym urzgdzeniem z dowolnejklawiatury.

tura steruje urzgdzeniem bezposrednio.

Jedna z klawiatur musi by¢ klawiaturg gtéwng
(ID gtéwnej klawiatury ustawione jestna 1),
predkosc¢transmisjina 9600bps (Rysunek 2.4-2).

I 7

Macierz

Urzadzenie1 Urzadzenie2

Rysunek 2.4-1

Klawiatura

-

——

1. Nalinii RS-485 mozna podtaczy¢ maksymalnie
32 urzadzenia, tak wigc klawiatura sterujaca bez-
posrednio kamerami, moze obstugiwac¢ maksy-
A malnie 31 urzadzen.
UWAGA 2. System moze mie¢ podtaczonych do 4 klawia-
tur w tym samym czasie, kazda z nich musi mie¢

rozny ID.

Klawiatura 1 Klawiatura 2
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Urzadzenie1 Urzadzenie2 Urzadzenie3 Urzadzenie4
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Klawiatura 4

Urzadzenieb Urzadzenie6 Urzadzenie7 Urzadzenie8

Rysunek 2.4-2




Sterowanie

3. Instrukcja uzycia klawiatury.

)
\

Wyswietlacz LCD

Joystick

Klawiatura funkcyjna
Klawiatura numeryczna

Sterowanie obiektywem

Rysunek 3-1.1

Ten rozdziatopisuje gtéwna funkcjonalnosc¢ kla-
wiatury. Nalezy rowniez wspomnie¢, ze rézne plat-
formy systemowe majgréznie zdefiniowane funkcje,
niektore z nich moga wymagac specyficznych usta-
wienioperacji. Obstugujac system z poziomu klawia-
tury prosze zapoznac sie rowniez z instrukcjami
uzytkownika zastosowanych urzgdzen i macierzy.

3.1 Wlaczenie klawiatury

Po wtgczeniu zasilania klawiatury, klawiatura
rozpocznie proces auto-testu predkoscitransmisiji,
protokotu transmisji. Identyfikator urzadzenia i mo-
nitora zostanie automatycznie ustawiony na 1.
Informacje te zostang wyswietlone nawyswietlaczu.

1. Podczas inicjalizacji klawiatury joystick musi
& by¢ ustawiony w pozycji 0, nie wolno go przesu-

UWAGA Wac, ani obracac.

3.2 Wyswietlacz LCD

Wyswietlacz LCD umozliwia wyswietlanie pod-
stawowych informacji dotyczacych pracy klawia-
tury, takich jak identyfikator sterowanego urzadze-
nia, identyfikator monitora, predko$¢ transmisiji, itp.
W ostatniejlinii wyswietlane sginstrukcje wejscio-
we klawiaturyifunkcje joysticka. Podczas wykony-
wania operacji na klawiaturze wyswietlacz LCD jest
podswietlony w celu utatwienia obstugi. Po uptywie
15 sekund od zakohczenia operacji podswietlenie
zostaje automatycznie wytgczone.

Cam ID:001 Mon ID:001
Protocol: Factory
Baudrate: 9600bps

Rysunek 3-1.2




3.3 Sterowanie urzgdzeniem przy

pomocy joysticka.

Joystick posiadadwie funkcje, pierwszato
manualne sterowanie obrotem kamery, drugato
konfiguracji funkcji menu sterowanego urzadze-
nia.

Poruszajacjoystickiem w dowolnym kierunku
powodujemy obrét kamery w tym kierunku.

W dolnym prawym narozniku wyswietlacza
pokazuje sie stosowna informacja w postaci:
"< » a v" ktoreodpowiadaja przesunieciu
w lewo, w prawo, w gore iw dét.

Jezeli przesuniemy joystick w gére i w prawo
jednoczesnie, nawyswietlaczu pojawi siein-
formacja:” ) ".Po powrocie joysticka do po-
zycjiwyjsciowej, kameranatychmiast przesta-

je sie obracaé.

Wieksze wychylenie joysticka powoduje szybszy
ruch kamery. Wten sposéb mozna sterowac szyb-
koscig obrotu.

Joystickmoze réwniez stuzyé do poruszania sie
po menu. Przesuwajgc joystick w gére wybieramy
poprzednie menu, przesuwajgc w dot - nastepne.

W przypadku gdy ustawiamy opcje menu, przesu-
niecie w prawo oznaczawejscie do nastepnego
menu lub zachowanie ustawienia po zmianie,
przesuniecie wlewo - wyjscie zmenu lub anulowa-
nie ustawien.

3.4 Zmiana urzadzenia

LN+ ,Cam”

»,N”0znaczanumerkluczowy urzgdzenia (ID).
Wcisnij,Cam”, aby wybrac¢ urzadzenie odanym
numerze.

3.5 Sterowanie obiektywem

Powiekszenie (Zoom):
Wcisnij ,TELE”, aby zwigksza¢ powiekszenie
obiektywu, pus¢ przycisk aby zatrzymac .
Wciédnij ,WIDE”, aby zmniejsza¢ powiekszenie
obiektywu, pu$é przycisk aby zatrzymaé.

Sterowanie

Ostros¢ (Focus):

Wcisnij ,FAR”, w celu manualnejzmiany ostrosci
na dalsze obiekty, pus¢ przycisk aby zatrzymac.

Wecisnij ,NEAR”, w celu manualnejzmiany ostrosci
nablizsze obiekty, pus¢ przycisk aby zatrzymac.

Zwykle kamera pracuje w trybie automatycznym,
(Auto-Focus). Uzytkownik moze zmieni¢ ostros¢ ka-
mery manualnie zapomocg dwoch przyciskéow. Ka-
mera powréci automatycznie do trybu Auto.

Przystona (Iris):

Wcisnij ,OPEN”, aby manualnie otwiera¢ otwor
przystony, pus¢ przycisk aby zatrzymac. Maksymalne
otwarcie przystony moze spowodowac, ze obraz
bedzie przeswietlony (biaty).

Wcisnij ,CLOSE”, aby manualnie zamyka¢ otwor
przystony, pus¢ przycisk aby zatrzymac. Maksymalne
zamkniecie przystony moze spowodowac, ze obraz
bedzie nie doswietlony (czarny).

3.6 Ustawianie funkcji obrotnicy
3.6.1 Presety
Ustawienie presetu: ,SET"+,N"+, Preset”
Wywotanie presetu: ,N"+,Preset”
»,N” 0znacza numer presetu.
3.6.2 Skanowanie
Ustawienie lewego limitu: ,SET’+,1"+,Scan”
Ustawienie prawego limitu: ,SET"+,2"+,Scan”
Uruchomienie skanowania: ,1"+,Scan”
W celu zmiany predkos$ci skanowania uzytkownik
powinien dokona¢ zmian w menu ustawieniach.

3.6.3 Wzorzec
Ustawienie wzorca: ,SET"+,N"+,PATTERN”
+Path+,SET"+,0"+,PATTERN”
Wecisnij ,SET”, wprowadz numer wzorca: 1-4,
Wcisdnij ,PATTERN” aby wejs¢é do ustawien Sciezki.
Kamera zapisuje sekwencje ruchéw, aby zakonczy¢
wcisnij ,SET”, nastepnie ,,0"i dalej ,PATTERN”.
Ustawienie wzorca zostaje zakonczone.

Uruchomienie wzorca: ,N"+,PATTERN” Wprowadz
numer wzorca: 1-4, wcisnij ,PATTERN”, uruchom
wzorzec.




Sterowanie

3.6.4 Trasa (Sciezka)

Uruchomienie trasy: ,N” +, TOUR"/,TOUR”
Wprowadz numer trasy, wcisnij przycisk ,TOUR”,
trasa zostanie uruchomiona. Jezeli system ma tylko
jedna trase, wcisnij przycisk ,TOUR” bezposrednio.
Aby ustawié trase nalezy wejs¢ do menu ustawien.

3.7 Wywolanie glownego menu kamery
,9"+,5" + Preset”

Wprowadz 95, nastepnie wcisnij ,Preset”, aby wy-

wotaé gtéwne menu urzgdzenia. Menu wyswietlane

jest na podtgczonym monitorze. Jak sterowac i poru-

szac sie po menu urzadzenia przy pomocy klawiatury,

prosze sprawdzi¢ w instrukcji urzadzenia.

3.8 Sterowanie macierza
3.8.1 Przelaczanie urzadzen

Macierzumozliwia podtgczenie 16 urzadzenh oraz
przetgczanie pomiedzy nimi. Wyswietlacz LCD poka-
zuje numer, dateiczas.

,PREV”: przetagczanapoprzednie urzgdzenie.
Przycisniecie przycisku ,PREV” powoduje przetgcze-
nie na poprzednig kamere wjednym kroku. Przycidnie-
cie ,PREV”iprzytrzymanie przez 2 sekundy powoduje
automatyczne przetgczanie na kamery podtgczone do
macierzy w kolejnoscido poprzedniej.
Wcisnijprzycisk ,STOP”, aby zatrzymac przetaczanie.

+NEXT”: przetgcza na nastepne urzadzenie.
Przycisniecie przycisku ,NEXT” powoduje przetgcze-
nie na nastepng kamere wjednym kroku. Przycisnie-
cie NEXT”iprzytrzymanie przez 2 sekundy powoduje
automatyczne przetgczanie na kamery podtgczone do
macierzy w kolejnosci do nastepnej.

Wecisnij przycisk ,STOP”, aby zatrzyma¢ przetgczanie.
3.8.2 Wywolanie menu glo6wnego macierzy
LSSHIFT”

Menu bedzie wyswietlane na podtgczonym monito-
rze. Jak sterowac i poruszaé sie po menu macierzy

»SET”: wywotanie menu gtdwnego.

przy pomocy klawiatury, prosze sprawdzi¢ w instruk-
cji macierzy.
3.8.3 Zatwierdzenie programu

~ENTER”: po zaprogramowaniu ustawien macie-

rzy, wcidnij przycisk ,ENTER” - oznacza to zatwierdze-
nie programu. Szczegotowe informacje nalezy znalezé

w instrukcji macierzy.
8

3.8.4 Zmiana monitora

»N”+ ,MON”"

Wprowadz ID monitora, nastepnie wcisnij przycisk
»,MON”. Obraz oraz menu sterowanego klawiaturg
urzadzenia bedzie wyswietlany na tym monitorze.




4. Sterowanie klawiaturg
Sterowanie menu klawiatury
Wecisnijprzycisk ,SET”, przytrzymaj 2 sekundy,
zostanie wyswietlone menu gtowne klawiatury.
Wyglad wyswietlacza pokazuje rysunek 4.1-1.
Wcisnijodpowiedniklawisz numeryczny lub
przesunjoystick wgoére lub w détna zadangopcje.
Nastepnie przekreé joystick w prawo, aby przejsé
do opcjiwybranego podmenu.

1 Keyboard setup
2 Dome setup

3 Protocol select
4 Exit menu

Rysunek 4.1-1

Zachowywanie ustawien
Wcisnijodpowiedniklawisz numeryczny, aby

przejs¢ do opcjiwybranego podmenu. Mozliwe
jestwowczas dokonanie modyfikacji ustawien.
Wcisnijprzycisk ,Enter”, aby zachowac¢ ustawie-
nia. Po pomysinym wykonaniu operacji na wys-
wietlaczu zostanie pokazana informacja:
,success”.

Powrétdo poprzedniego menu

Wcisnij przycisk ,Prev”, lub przekreéjoystick

w lewo, aby wyj$¢ do poprzedniego menu.

4.1 Ustawienie parametrow klawiatury

4.1.1 Ustawienie numeru ID

1. Wejdz do glownego menu
(widok wyswietlacza - rysunek 4.1.1-1)

1 Keyboard setup
2 Dome setup

3 Protocol select
4 Exit menu

Rysunek 4.1.1-1

2. Wcisnij ,,1", aby wybra¢ ustawienia klawia-
tury (widok wyswietlacza - rysunek 4.1.1-2)

1 Set KB Parameter
2 About keyboard

Rysunek 4.1.1-2

Ustawianie parametrow klawiatury

3. Weiénij ,, 1", aby wybraé specyfikacje klawiatury

(widok wyswietlacza - rysunek 4.1.1-3)

1 SetKB ID
2 Set balldrate
3 Joy_calibrate

Rysunek 4.1.1-3

4. Wcisnij ,1", aby wybra¢é ustawienia ID klawia-

tury (widok wysSwietlacza - rysunek 4.1.1-4)

Input KB ID:
(1-64)

Rysunek 4.1.1-4

Wybierz odpowiedni numer z przedziatu (1-64);
wcisnij ,Enter” w celu zatwierdzenia. Jezeli na wys-
wietlaczu pokaze sie napis ,Success!”, oznacza to
pomysine wykonanie operacji (rysunek 4.1.1-5):

Success!

Rysunek 4.1.1-5

Jezeli wprowadzony numer ID bedzie spoza za-
kresu (1-64), zostanie wyswietlony btad: ,Error!”
(rysunek 4.1.1-6)

Error!

Rysunek 4.1.1-6

5. Wcisnij przycisk ,,PREV” lub przekreé joystick

w lewo, aby wyj$¢ z menu.

Domys$lny fabryczny numer ID klawiatury to 1;

W przypadku gdy pracuje tylko jedna klawiatura
& numer musi by¢ ustawiony na 1. Na magistrali mo

UWAGA € by¢ podtaczonych do 4 klawiatur, ale tylko jed-|

na z nich moze mie¢ ID rowne 1, w przeciwnym

przypadku moga pracowac nieprawidtowo.




Ustawianie parametrow klawiatury

4.1.2 Ustawienie predkosci transmisji
WejdZzdo menu (rysunek4.1.1-1).
Wcisnij 1", aby wybrac¢ ustawienia klawiatury
(rysunek 4.1.1-2).
Wecisnij 2", aby ustawi¢ predkos¢ transmisji

klawiatury.
(widok wy$wietlacza - rysunek 4.1.2-1)
2400 bps
4800 bps
9600 bps
19200 bps

Rysunek 4.1.2-1

Mozliwe do wybranie predkos$citransmisji to:
2400bps, 4800bps, 9600bpsi19200bps. Uzyt-
kownik moze wybra¢ predkos¢ odpowiednio do
wymaganego zastosowaniainastepnie wcisngé
.Enter”, aby zachowac¢ ustawienia. Informacja
.success!” nawyswietlaczuoznacza, ze operacja
zakonczyta sie pomys$inie. Aby wyjS¢ z menu wci$-
nijprzycisk ,Prev”lub przekre¢joystick wlewo.

Przy potaczeniu z macierza predkos$¢ transmisji
'\ musi by¢ ustawiona na 9600bps. Dla potaczenia
bezposrednio z klawiaturag wymagana jest pred-

UWAGA 1 04¢ 9600bps Tub 19200bps.

4.1.3 Kalibracja joysticka
W celu dokonania kalibracji joysticka nalezy
wejs¢ do menu ,Joystick calibration”. Kalibracja
jestwymagana kiedy sterowanie nie dziata pra-
widtowo.
Wejdz do gtbwnego menu.
(widok wySwietlacza -rysunek 4.1.1-1)
Wcisnij ,1", aby wybra¢ ustawienia klawiatury.
(widok wyswietlacza -rysunek 4.1.1-3)
Wcisnij,3", aby wejs¢ do menu kalibracji.
(widok wyswietlacza -rysunek 4.1.3-1)

Joystick is free then
Press Enter

Rysunek 4.1.3-1
Wocisnij ,Enter”, aby zakonczy¢ operacje.
(widok wyswietlacza-rysunek 4.1.3-2)

Success!

Rysunek 4.1.3-2
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Podczas procesu kalibracji nie wolno wykonywacé
m zadnych czynno$ci przy pomocy joysticka (musi

UWAGA Dby¢ustawiony w pozycji wyjsciowej).

4.1.4 Wyswietlanie informacji klawiatury

Wejdz do gtéwnego menu.
Wcisnij 2", aby sprawdzi¢ informacje o klawiaturze.
(widok wyswietlacza-rysunek 4.1.4-1)

Version: 1.00

KB ID: 001
Protocol: Factory
Baudrate: 9600bps

Rysunek 4.1.4-1
Okienko informacyjne podaje ustawienia para-

metréow klawiatury, model klawiatury, numer|ID,
protokotiaktualng predkos$c¢ transmisiji.
Wciénij ,Prev”lub przekreéjoystick w lewo, aby
wyjsc.
4.2 Ustawienia kamery
Tenrozdziatopisuje podstawowe operacje

i funkcje sterujgce klawiatury. Nalezy réwniez wspom-
nie¢, zerézne platformy systemowe majg roznie zde-
finiowane funkcje, niektére z nich mogg wymagacé spe-
cyficznych ustawienioperacji. Obstugujgc system
zpoziomu klawiatury prosze zapoznac sie réwniez
zinstrukcjamiuzytkownika zastosowanych urzadzen
i macierzy.

4.2.1 Ustawienie presetow

Wejdz do gtbwnego menu.

(widok wyswietlacza-rysunek4.1.1-1)

Wciénij 2", aby wejs¢ do menu ustawien urzadze-
nia (widok wyswietlacza-rysunek4.2.1-1).
Przesunjoystick wgérelubw doét, aby wybraé konfi-
guracje okreslonej funkcji (preset, skanowanie, wzo-
rzec, trasa).

1 Set dome preset
2 Set dome scan
3 Set dome pattern
4 Set dome tour

Rysunek 4.2.1-1

Wcisnij ,1", aby wejs¢ do ustawien presetow kame-
ry. (widokwyswietlacza -rysunek4.2.1-1)

1 Save preset
2 Show preset
3 Clear preset

Rysunek 4.2.1-2




Pierwsza pozycja menu stuzy do ustawienia pre-
setu kamery; drugajestwywotaniem presetu, trzecia
umozliwia wyczyszczenie ustawien presetu.

Wybierz ,1", aby wejsé do ustawien presetu. Usta-
wienie presetu wymaga wprowadzenianumeru prese-
tu pod ktérym chcemy zachowaé ustawienie pozyc;ji
kamery, jak pokazanonarysunku4.2.1-3:

Preset num:
(1-255)
Press prev to back

Rysunek4.2.1-3
Po wejsciudo menu ustawieh presetu, joystick

przechodziwtryb bezposredniego sterowania ka-
merg. Ustaw pozycje, podaj okreslony numer pre-
setuiwcisnij ,Enter”, aby zapamietaé. Po pomysinym
wykonaniu operacji wyswietlacz pokaze ,Success!”:

Success!

Rysunek4.2.1-4
Wcisnij ,Prev”, aby wyjsé do poprzedniego menu.

Po wejsciu do menu ustawien presetu, joystick
przechodzi do trybu bezposredniego sterowania
'\ pozycja kamery. W tym momencie klawisze ste-
\ rowania funkcjami obiektywu sa rowniez aktyw-
ne.
W innych pozycjach menu funkcje sterowania
joystickiem i klawiszami obiektywu moga by¢
niedostgpne.

UWAGA

Wcisnij 2", aby wejs¢ do menu wywotania prese-
tu, jak pokazano ponizej (Rysunek 4.2.1-5)

Preset num:
(1-255)

Rysunek4.2.1-5

Wpisz odpowiedni numer presetu, wcisnij
-Enter”, aby wywotaé preset. WySwietlacz po-
kazeinformacje ,Success!”, po pomysinym wy-
konaniu operacji. Przesun joystick wlewo lub
wcisnij,Prev”, aby wyjs¢ do poprezdniego menu.

Wcisnij 3", aby wejs¢ do menuwyczyszcze-
nia ustawien presetu, jak pokazano ponizej
(Rysunek4.2.1-6):

Preset num:
(1-255)

Rysunek4.2.1-6
Wprowadz numer presetu, ktéry chcesz usu-

ngc. Wcisnij ,Enter”, aby wyczyscic¢ preset. Wys$-
wietlacz pokaze informacje ,Success!” po wyko-
naniu operacjiiklawiatura powrdécido poprzed-
niego menu.

Ustawianie funkcji klawiatury

4.2.2 Ustawienie skanowania

Wejdz do gtéwnego menu (widok wyswietlacza
-rysunek4.1.1-1).

Wcisnij 2", aby wybraé¢ menu ustawien. Widok
menu-rysunek4.2.1-1.

Wcisnijponownie ,2", aby wejs¢ do menu usta-

wien skanowania (widok wyswietlacza -rysunek 4.2.2-1)

1 Set left limit
2 Set right limit
3 Run scan

Rysunek4.2.2-1
Menu ustawien skanowania umozliwia ustawienie

lewegoiprawego limitu oraz uruchomienie skanowania.
Wybierz 1", aby ustawi¢ lewy limit (widok wyswie-
tlacza-rysunek4.2.2-2)

Press enter sure

Press prev to back

Rysunek 4.2.2-2

Po wejsciu do menu ustawienia limitu, przesun
kamere nazadangpozycjeiwcisnij ,Enter”, aby za-
pamietaclimit, wyswietlacz pokaze komunikat
.Success!”iwyjdzie do poprzedniego menu.

Wybierajgc drugg pozycje (Ustawienie prawego
limitu), nalezy wykona¢ analogiczne operacje jak dla
lewego limitu.

Powré¢ do menu skanowania, a nastepnie wcisnij
»3", aby uruchomié skanowanie.

UWAGA

Po wejsciu do menu ustawien limitu urzadzenia,
joystick przechodzi do trybu bezposredniego ste-
rowania pozycja kamery. W tym momencie kla-
wisze sterowania funkcjami obiektywu sa row-
niez aktywne.

W innych pozycjach menu funkcje sterowania
joystickiem i klawiszami obiektywu moga by¢
niedostgpne.

4.2.3 Ustawienie wzorcow ruchu

Wejdz do gtéwnego menu (widok wyswietlacza -
rysunek 4.1.1-1).

Wcisnij 2", aby wejsé do menu ustawien. Widok
menu-rysunek 4.2.1-1.

Nastepnie wcisnij 3", aby wejs¢ do menu ustawien
wzorcow ruchu (rysunek 4.2.3-1).

1 Pattern num:
2 Set pattern
3 Run pattern

Rysunek 4.2.3-1
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Ustawianie funkcji klawiatury

Powejsciudo menu system wymaga wprowadze-
nia sciezkiwzorca, ktéra zostanie ustawiona w pierw-
szej pozycjimenu. Warto$ci do wprowadzenia to:
1-4.Wocisnij ,Enter” w celu potwierdzenia. Kursor
automatycznie przeskoczy nadrugg pozycje, aby
rozpoczgc¢ ustawianie wzorca. Jezeliuzytkownik za-
konczytjuz ustawianie wzorca, mozna pomingc te po-
zycjeiwybrac¢ krok ,3", aby bezposrednio uruchomié
wzorzec.

Ustawianie wzorca: powejsciu do menu wzorca,
ustaw kamere nazgdang pozycje, wcisnij ,1", aby roz-
poczgc¢ zapis sciezkiwzorca. Wyswietlacz pokaze
(Start...... ), jak pokazanonarysunku4.2.3-2.

Wcisnij 0", aby zatrzymac zapis sciezkiwzorca.
Zostanie wyswietlonainformacja ,Success!” i klawia-
turawyjdzie do poprzedniego menu. Oznaczato, ze
operacja zakonczyta sie powodzeniem..

Press 1 to start
Press 0 to stop
Press prev to back

Rysunek 4.2.3-2

Po wej$ciu do menu ustawien wzorca, joystick

przechodzi do trybu bezposredniego sterowania

pozycja kamery. W tym momencie klawisze ste-

/ rowania funkcjami obiektywu sa rowniez aktyw-

A IR ne.

UWAGA W innych pozycjach menu funkcje sterowania
joystickiem i klawiszami obiektywu moga by¢
niedostgpne.

4.2.4 Ustawienie trasy (Sciezki) ruchu

Wcisnij 2", aby wejs¢ do menu ustawien (widok
wyswietlacza-rysunek4.2.1-1).

Nastepnie wcidnij ,4", aby wejs¢ do menu trasy
(widok wyswietlacza-rysunek4.2.4-1).

1 Tour num:
2 Insert preset
3 Run tour

Rysunek 4.2.4-1
Po wejsciudo menu, system wymaga wprowa-

dzeniatrasy, ktora zostanie ustawiona w pierwszej
pozycji menu. Wartoscido wprowadzeniato: 1-6.
Wcisnij ,Enter” w celu potwierdzenia. Kursor auto-
matycznie przeskoczy nadrugg pozycje, abyrozpo-
czac ustawianie trasy. Jezeli uzytkownik zakonczyt
juz ustawianie trasy, mozna pomingc te pozycje
iwybrac¢krok,3", aby bezposredniouruchomic trase.
Zostanie wyswietlonainformacja ,Success!” i klawia-
turawyjdzie do poprzedniego menu. Oznaczato, ze
operacja zakonczyta sie powodzeniem.

Wybierajac drugg pozycje menu (jak pokazano na
rysunku 4.2.4-2) mozemy wprowadzi¢ okreslone

presety do sciezki, podajgc nadrugiej pozycji predkos¢

presetuzzakresu: 1-127, anatrzeciej pozycji czas
parkowania presetu z zakresu: 1-255.
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Wciénij ,Enter” w celu zatwierdzenia. Zostanie wyswie-
tlonainformacja ,Success!” i klawiatura wyjdzie do po-

przedniego menu. Oznaczato, ze operacjadodawania

presetéw zakonczyta sie powodzeniem.

1 Preset num:
2 speed:
3 dwell:

Rysunek 4.2.4-2

Wocis$nij 3", aby uruchomié trase.

Wazne jest wprowadzenie presetow do Sciez-
ki w przypadku protokotu VIDO-BO02.

Nie jest to wymagane dla innych protoko-
tow.

UWAGA

4.3 Ustawianie protokolu transmisji

Wejdz do menujak pokazanonarysunku4.1.1-1.
Wciénij 3", aby wejs¢ do ustawien protokotu
(widok wyswietlacza -rysunek 4.3-1).

1 Matrix
2 Dome

Rysunek 4.3-1

4.3.1 Tryb macierzy Pelco

Wcisnij 1", aby wprowadzi¢ tryb macierzy PELCO.
(widok wyswietlacza -rysunek 4.3.1-1).

Wciénij ,Enter”, aby wybrac¢ protokdtipowrécié do
poprzedniego menu.

1 Pelco matrix

Rysunek4.3.1-1

4.3.2 Tryb sterowania urzadzeniem

Wybierz 2", aby wejs¢ do trybu bezposredniego
sterowaniaurzadzeniem, jak pokazano narysunku
4.3.2-1.

Wybierz odpowiedni protokét zgodny z aktualnym
zastosowaniem. System po wyborze protokotu powro-
ciautomatycznie do poprzedniego menu.

1 Factory protocol
2 Pelco-p protocol
3 Pelco-d protocol
4 VIDO-B02

Rysunek 4.3.2-1

4.4 Wyjscie z menu klawiatury

Wejdzdo menu jak pokazanonarysunku 4.2.1-1.
Wcisnij 4", aby bezposrednio wyj$¢ z menu.




5.1 Podstawowe informacje o magis-

trali RS-48S5.

* Charakterystyka magistrali RS-485

Zgodnie ze standardem RS-485, szyna RS-485
jestprzewodem do transmisji danych w trybie pot-
duplex z charakterystyka impedancji 120Q. Mak-
symalne obcigzenie magistralito 32 urzadzenia
(wliczajgc gtowny sterownik i jego wyposazenie).

* Odleglo$¢ transmisji dla magistrali RS-485

Kiedy uzytkownik wybierze skretke 0.56mm
(24AWG) jako przewdd transmisji danych, maksy-
malne teoretyczne odlegtosci transmisji zalezg od
wybranej predkos$citransmisji - patrz tabela poni-
zej.

Jezeliuzytkownik wybiera ciefnsze przewody, lub
instaluje urzadzenie w srodowisku z silnymi zakto6-
ceniamielektromagnetycznymi, lub podtaczaduzg
liczbe urzadzen do magistrali RS-485, maksymalna
odlegtés$é bedzie mniejsza.

Predkos$¢ transmisjil Maks. odleglo$é
2400bps 1800m
4800bps 1200m
9600bps 800m
19200bps 600m

* Polaczeniaizakonczenia linii

Standard RS-485 wymagarownolegtego
potgczeniaurzadzen. Naobydwu koncach ma-
gistrali musi znajdowac sie terminator (rezystor
120Q -zobaczrysunek 4-1.1).

Rysunek 4-1.2 przedstawia przyktad pota-
czenia. Odlegtos¢ ,D” nie powinna przekraczac

m.
Y Y DY
= 1 ]
1200 1200
1# 2# 3# 4# 32#
Rysunek 4-1.1
A+ .....
D B-
A+ [B-
i I R R B R
1# 2# 3# 4# 32#

Rysunek 4-1.2

Dodatek

* Problemy spotykane w praktyce

Uzytkownicy probujg zaadoptowac do celow
praktycznych konfiguracje potagczen typu gwiazda.
Rezystory terminujgce muszgbyé podtgczone do
dwoch urzadzen, ktore sg najbardziejod siebie od-
dalone, tak jak przedstawione na rysunku 4-1.3:
urzadzenia 1# oraz 15#. Taki sposob podtgczenia
nie jestzgodny zwymaganiamistandardu RS-485.
tatwo moze spowodowac powstanie odbi¢ sygnatu,
mniejszg odpornosé na zaktéceniaw przypadku wys-
tepowania wiekszych odlegto$ci pomiedzy urzagdze-
niami. Niezawodno$¢ przesytu sygnatow sterujgcych
spada. Sterowanie urzgdzeniem moze raz dziatac,
raznie lub nie dziata¢ w ogéle.

Producent zaleca zastosowanie dystrybutora
RS-485. Dystrybutor umozliwia przeksztatcenie
konfiguracji potgczen typu gwiazda do topologii
potaczeh zgodnejze standardem RS-485. Nowy
sposoOb potgczenia zapewnia niezawodngtrans-
misje danychieliminuje powyzsze problemy
(patrzrysunek 4-1.4).

120Q)

= ¥
6#
Gtéwny sterownik
324 e
=

1200
Rysunek 4-1.3

15#

Dystrybutor RS-485

@A" 120Q] 0 |1#

120Q(] 0 |2#

120Q(] 0 |3#

Rysunek 4-1.4
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5.2 Skroty klawiatury

Tr . : .
pra}llc?y Skrot Typ urzadzenia Funkcja
N + Cam Kamera szybko Wybor urzadzenia o okreslonym ID.
obrotowa
Tele Kamera szybko ,Tele” - zwiekszenie powiekszenia obiektywu
obrotowa
. Kamera szybko - . . . . .
Wide obrotowa ,Wide” - zmniejszenie powiekszenia obiektywu
Far Kamera szybko ,Far” - ustawienie ostrosci na dalekie obiekty
obrotowa
Kamera szybko » - - s .
Near obrotowa ,Near” - ustawienie ostrosci na bliskie obiekty
Kamera szybko R " - .
y
Close obrotowa Close” - zmniejszenie otworu przystony
Kamera szybko » . .
Open obrotowa ,Open” - zwiekszenie otworu przystony
Tryb Kamera szybko Ustawienie kamery na okreslong pozycje (preset). ,Set” po-
Dezsﬂgfgsvdabn?;eg P Set+N Preset obrotowa daje numer presetu, ,Preset” ustawia na wybrang pozycje.
tl’)llb N Preset Kamera szybko Wywotanie presetu o okre$lonym numerze.
macierzy obrotowa
PELCO Kamera szybko Ustawienie lewego limitu skanowania, ,Set” wybiera opcje 1,
SET 1+ Scan obrotowa ,Scan” ustawia lewy limit.
Kamera szybko Ustawienie prawego limitu skanowania, ,Set” wybiera opcje 2|,
SET +2 Scan obrotowa ,Scan” ustawia prawy limit.
1 + Scan Kamera szybko Uruchomienie skanowania - wprowadz 1, wciénij ,Scan”.
obrotowa
Kamera szvbko Zapisanie sciezki wzorca o okreslonym numerze.
Set+ N Pattern obrotowa y ,Set” - podaje numer, ,Pattern” - zapisuje $ciezke wzorca.
Set + 0 + Patt Kamera szybko Zachowanie wzorca. Wcisnij ,Set”, wprowadz 0, nastepnie
e attern
obrotowa wciénij ,Pattern” w celu zachowania wzorca.
N Patt Kamera szybko Uruchomienie wzorca o okreslonym numerze (1-4).
attern
obrotowa Podaj numer wzorca i wcisnij ,Pattern”.
Kamera szybko Uruchomienie trasy. Podaj numer trasy i wcisnij ,Tour” lub
N Tour Tour obrotowa bezposrednio wcisnij ,Tour”.
9"+ 5" Preset Kamera szybko Wywotanie gtlbwnego menu urzgdzenia - wywotaj Preset 95.
» » obrotowa
Shift + Set Macierz Wywotanie gtéwnego menu macierzy - wcisnij ,Shift” i ,Set”.
Przetaczenie na poprzednie urzgdzenie. Wcisnij ,Prev” do
Prev Macierz prze%qqzenla na poprzednle urzadzenie, wceisnij .Prev”iprzy-
trzymaj przez dwie sekundy w celu sekwencyjnego przeta-
czania pomiedzy urzgdzeniami macierzy w kierunku do tytu.
m;gi);t:zy Przetgczenie na nastepne urzadzenie. Wcisnij ,Next” do
PELCO Next Macierz przetgczenia na nastepne urzadzenie, wcisnij ,Next” i przy-
trzymaj przez dwie sekundy w celu sekwencyjnego przeta-
czania pomiedzy urzgdzeniami macierzy w kierunku do przoduy.
S’[Op Macierz Zatrzymanie przetgczania urzadzen.
Enter Macierz Zatwierdzenie programu.
N + MON Monitor Wyboér monitora o okreslonym numerze.
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6.Indeks menu klawiatury

Ustawienia klawiatury

Ustawienia parametrow

1"Ustawienia parametrow|

1*Ustawienia klawiatury
2"Ustawienia urzadzenia
3*Wybor protokotu
4*Wyjscie z menu

2 Informacje _A_ms\_mEJ\v

1"Ustawienie
2"Ustawienie

3 Kalibracja joysticka s

@® Ustawienie ID OCmﬁms\_m:.m predkosci
ID: () Wprowadz KB ID: 172400 bps
predkosciy 274800 bps
379600 bps
4719200 bps

yinformacje klawiatury,

Wersja:1.00
KB ID:008

Protokét:Fabryczny
Predkos¢ transmisji:2400]

#Kalibracja joysticka

1"Joystick jest wolny

Woeisnij ENTER

Ustawienia urzadzenia

Ustawienie presetu

© O %

1"Ustawienie presetu

2"Ustawienie skanowani

3"Ustawienie wzorca
4*Ustawienie trasy

2°Uruchom
3"Wyczys¢

1*Zachowaj preset ©

preset © v

preset R

Numer presetu :

Wcisnij prev aby wyjs¢é

Wyjscie z menu

CamlD:001 MonlD:001
Protokét:Pelco-P
Predkos¢ transmisji:9600

Ustawienie skanowanis

Ustaw lewy limit

Ustaw prawy limit

Uruchom skanowanie

1"Ustaw lewy limit
2"Ustaw prawy limit
3"Uruchom skanowanie

Wcisnij enter do zatwier.

Wcisnij prev aby wyjsé

Wcisnij enter do zatwier.

Wcisnij prev aby wyjsé

- Sukces!

Ustawienie worca

Ustaw wzorzec

Uruchom wzorzec

1"Numer wzorca :
2 Ustaw wzorec
3"Uruchom worzec

Wcisnij 1 aby rozpocza¢|
Wci$nij 0 aby zatrzymac|
Wcisnij prev aby wyjsé

- Sukces!

Ustawienie trasy

Wprowadz preset

Uruchom trase

1"Numer trasy :
2"Wprowadz preset
3"Uruchom trase

1"Numer presetu :
2"Predkos¢ :
3"Opodznienie :

- Sukces!

Wybor protokotu

Macierz

Macierz Pelco

1"Macierz

2"Urzadzenie

1"Macierz Pelco —

Sukces!

Urzadzenie

1"Fabryczny

2"Pelco-P
3"Pelco-D

4VIDO-B02

I Sukces!
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