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Wprowadzenie

1.1 Wazne ostrzezenia i zabezpieczenia.

Przed przeprowadzeniem instalacji wysoce zalecane jest przejrzenie ponizszych ostrzezen.
(1) Instalacja powinna by¢ przeprowadzona przez wykwalifikowanego pracownika.

(2) Metoda instalacji powinna by¢ odpowiednio dostosowana i zgodna normami

A Ten symbol oznacza niebezpieczne napigcie, ktore grozi porazeniem,

wewnatrz urzadzenia.

Uwaga: Aby zredukowac ryzyko porazenia elektrycznego.
Nie nalezy zdejmowac ostony obudowy. W razie potrzeby skontaktuj
sie z wykwalifikowanym serwisem firmy PHU Merx.

UWAGA: Urzadzenie bylo testowane i sprzgt byl testowany, aby sprosta¢ wymogom klasy
A cyfrowego urzadzenia, zgodnymi z czgécia 15 wytycznych normy FCC. Norma ta zostata
ustalona, aby zapewni¢ uzasadniona ochrong przed szkodliwym $rodowiskiem, gdy sprzet
jest uzywany w $rodowisku komercyjnym. Zainstalowanie urzadzen niezgodnie z instrukcja
moze spowodowac zaktocenia radiowe, odbierane przez inne urzadzenia.

ZAWARTOSC ZESTAWU
Zestaw zawiera jeden pulpit sterowniczy i instrukcje¢ obstugi. Dokladnie sprawdz wszystkie czgsci 1 zabezpiecz
dokumenty handlowe. Jezeli wystapita jakakolwiek usterka podczas transportu nalezy natychmiast skontaktowac

sie¢ z dostawca.
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‘I. Kroétki opis

Niniejszy pulpit sterowniczy moze obstugiwaé glowice szybko-obrotowe, dekodery i inne urzadzenia z
odbiornikami telemetrycznymi. Laczy si¢ on z odbiornikiem przez EIA/RS-485. Domyslnie pulpit
sterowniczy moze obstugiwa¢ do 32 kamer/glowic szybko-obrotowych lub dekoderéw, a maksymalna odleglos¢
miedzy obiektem sterowanym a pulpitem to 1.2Km. Moze on takze obshugiwaé dodatkowe funkcje urzadzen
pan-tilt takie jak: obiektyw, oswietlenie, wycieraczki i inne.

Glowne funkcje:
& Zakres dostepnych adreséw urzadzen: 0~64
¢ Obstuga funkcji kamer takich jak na przyktad wlaczenie/wylaczenie zasilania
¢ Sterowanie ruchem obrotowym kamery przy réznych predkosciach
¢ Programowanie i wywotywanie pozycji preset kamer szybkoobrotowych. 64 pozycji preset moze zostac
zaprogramowanie.
¢ Reczne lub automatyczne sterowanie kamera obrotowa, oraz zmiana ustawien kamery przez
wywotywanie menu ustawien

¢ Reczne sterowanie funkcjami obiektywu: focus, zoom, iris
[I. Opis funkeji :
@ib(’)r kameri‘ (0~64)

|Ster0wanie J oystickiem| Sterowanie uchem obrotowym kamery oraz szybkoscia tego ruchu.

|Ster0wanie Obiektywem| Sterowanie funkcjami: focus, zoom, iris

——|Operacje na presetach| (1~64)

|Zapr0gram0wanie pozycji Preset|

IPrzywolanie pozycji Preset

—— [Ustawianie tras zlozonych z Presetow] (1~6)

L |Uruchamianie trasy{

|Aut0matyczne skanowanie horyzontalne (auto 0br6t)| (ustawienie predkosci i kierunku)

|Pr0gramowanie samouczacych tras (pattern) w przypadku inteligentnych kamer |

|Pr0gram0wanie menu kamery|

Sterowanie dekoderamil




III. Opis

1. Panel przedni (Rys.1)

Panel przedni sktada si¢ z przyciskow funkcyjnych, wyswietlacza pokazujacego aktualnie obstugiwany adres
urzadzenia i joysticka sterujacego ruchem kamery w lewo, prawo, gore, dot.

Opis przyciskow:
[l
ORONO
ONONRO
) ®
© @)
Rys. 1

® CAM: Wybdr adresu kamery

® MENU: Pomocniczy przycisk

® AUTO: Funkcja auto-obrotu.

CLEAR: Wykasowanie wprowadzonego numeru
0-9: Klawisze numeryczne

® WIDE: Szeroko (obiektyw)

TELE: Wasko (obiektyw)

FAR: Oddalenie (obiektyw — focus)

NEAR: Przyblizenie (obiektyw — focus)
OPEN: Otwarcie przystony iris
CLOSE: Zamknigcie przystony iris

ON: Wiaczenie ustawienia funkcji

OFF: Wylaczenie ustawienia funkcji

CALL: Przywolanie pozycji preset
PRESET: Zaprogramowanie pozycji preset
SHOT: Uruchomienie trasy



2. Tylni panel (Rys.2)
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ID-Code: Wielo-przetacznik. Ustawienie adresu ID urzadzenia, protokotu, baud rate’a.

V.

Ustawienia sterownika

a) Rodzaj protokotu PTZ, predkos¢ baud rate sa ustawiane przy uzyciu wielo-przetacznika
ID-Code (Rys.2) Przetaczniki od DIP1-DIP4 odpowiadaja za rodzaj protokotu PTZ. Patrz

ponizsza tabelka.

o Domyslne ust.
ID-CODE Ustawienie
) Baud Rate’a
Rodzaj protoko
DIP1 DIP2 DIP3 DIP4 DIP5 DIP6
A0l OFF OFF OFF OFF ON OFF
NEON ON OFF OFF OFF OFF ON
BO1 ON OFF OFF OFF OFF ON
SAMSUNG ON OFF OFF OFF OFF ON
Santachi OFF ON OFF OFF OFF ON
PELCO-D ON ON OFF OFF OFF OFF
PELCO-P/4800Bps ON OFF
OFF OFF ON OFF
PELCO-P/9600Bps OFF ON
HUNDAG600 ON ON ON OFF OFF ON

b) Przetaczniki DIPS i DIP6 sa uzywane do ustawienia predko$ci transmisji - baud rate.

(DIP7 i DIP8 sa nieuzywane) Patrz ponizsza tabelka:

ID-CODE
DIP1 | DIP2 | DIP3 DIP4 | DIP5 DIP6 | DIP7 | DIPS
Baud Rate
2400bps OFF OFF
4800bps ON OFF
9600bps OFF ON
19200bps ON ON




¢) Niektore z ustawien wielo-przetacznika ID-Code:

B01/9600Bps
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N Funkcje sterownika

1.

Ustawienie adresu ID kamery PTZ (innego zgodnego urzadzenia): [N]+[ CAM]
Opis: N — Nr kamery od 0 do 64
Funkcja: Wybor adresu kamery lub innego zgodnego urzadzenia. Po wybraniu odpowiedniego adresu,
urzadzeniem bedzie mozna sterowac.

Zaprogramowanie pozycji preset: [N]+[ PRESET]

Opis: N — Nr presetu od 1 do 64.

Funkcja: Zapisuje obecne potozenie kamery pod pozycja N.

Przywotanie pozycji preset: [N]+[ CALL]

Opis: N — Nr presetu od 1 do 64.

Funkcja: Ustawia kamer¢ w polozeniu odpowiadajacemu pozycji N preset.
Usunigcie pozycji preset: [N][+[CLEAR]

Opis: N — Nr pozycji preset od 1 do 64.

Funkcja: Usuwa pozycje N preset zapisang w pamigci (zwalnia preset)

Trasa: [N]+ [SHOT]

Opis: N —Nr trasy od 1 do 6.

Funkcja: Uruchamia tras¢ Nr N. Tras¢ zatrzymuje si¢ poruszeniem joystick’a.

6. Aby wlaczy¢ auto-obrot: [AUTO]+[P1]+[ON]+[P2]+[OFF]

10.
I1.

Opis: P1 — Punkt startowy skanowania - Nr presetu od 1 do 64, ktéry musi juz by¢ zaprogramowany.
Opis: P2 — Punkt koficowy - Nr presetu od 1 do 64, ktéry musi juz by¢ zaprogramowany. Jezeli P1 = P2
lub P1 i P2 si¢ pokrywaja, kamera wejdzie we tryb pelno-obrotowego skanowania 360°.
Uwagi: @ W przypadku protokotow PELCO-D. PELCO-P procedura wywotania jest inna:
¢ Ustawienie pozycji startowej: Ustaw kamere w wybranym potozeniu i [AUTO]+[ON]
¢ Ustawienie pozycji koncowej: Ustaw kamere w wybranym potozeniu i [AUTO]+[OFF]
¢ Uruchomienie auto-obrotu: [AUTO]+[SHOT]

@ Funkcja aoto-obrotu uzywa wymienionych nizej parametrow. Musisz je ustawi¢ zanim
uruchomisz funkcje¢ auto-obrotu. W celu zatrzymania auto-obrotu mozesz uzy¢ funkcji: zatrzymania
auto-obrotu lub poruszy¢ joystickiem.

®  Punkty auto-obrotu (ustaw punkt startowy i koncowy)

® Predkosc i kierunek auto-obrotu
Zatrzymanie auto-obrotu: [AUTO]+[OFF] (Jedynie protokoty AO1. BO1) lub poruszenie joystickiem.
Sterowanie funkcja Zoom obiektywu kamery: [WIDE]/[TELE]
Sterowanie funkcja Focus obiektywu kamery: [FAR]/[NEAR]
Sterowanie funkcja Iris obiektywu kamery: [OPEN]/[CLOSE]
Dodatkowe sterowanie kamera: uzywajac kombinacji klawiszy [MENU] i [ON], [OFF], mozesz ustawic¢
funkcje wymienione w ponizszej tabelce (Jedynie w protokole NEON):



Sposob wykonania operacji

Warto$é Funkcja
[MENU]+N+[ON] [MENU]+N+[OFF]
o Przywrocenie ust.
0 Zasilanie kamery / reset Power ON/OFF / reset
fabrycznych
1 Kompensacja $wiatta tylnego ON OFF
2 Zerowe os$wietlenie (patrz funkcje kamery) ON OFF
3 Menu/Display (refer to function of camera) ON OFF
4 Cyfrowy Zoom ON OFF
5 Nieuzywany
6 Focus Automatyczny Reczny
7 Iris Automatyczny Reczny
8 Automatyczny Reczny
9 Balans bieli (WB) Tryb wewnetrzny Tryb zewngtrzny
10 ATW Push WB
11 B/W / kolor — przetaczanie Kolor B/W
12 o ] ] < 180°, wolny obrot > 180°, wolny obrot
Auto-obroét (jedynie parametry skanowania) - — - —
13 < 180°, $redni obrot > 180°, $redni obrot
patrz pkt. 6 X :
14 < 180°, szybki obrot > 180°, szybki obrot
15 Nieuzywany
16 Nieuzywany
17 Samo uczenie trasy (pattern) Start programowania Koniec programowania
. . Rusz joystick by
18 Uruchomienie samouczacej trasy (pattern) Start .
zatrzymac

12.  Uzywaj joysticka, aby sterowa¢ ruchem kamery:

Ruch kamery moze by¢ uzalezniony od joysticka i
zaleznie, w jakim kierunku zostanie on wychylony i
pod jakim kontem, kamera wykona odpowiedni obrét

® W przypadku réznych kamer, funkcje sterowania moga by¢ roézne.
® Jezeli kamera posiada menu ekranowe, wlaczaj / wylaczaj je komendami “[MENU]+[3]+[ON]” i
“IMENU]+[3]+[OFF]”. Gdy menu jest juz wyswietlone na ekranie:
1.  Wybieraj pozycje menu przyciskami: [WIDE]/[TELE] — géra / dot;
2. Wartosci zmieniaj przyciskami: [FAR]/[NEAR];
3. Po zmienieniu ustawien proszg wyltaczy¢ menu tak jak wskazano powyzej
® Zauwaz roznicg pomigdzy menu OSD obrotnicy a menu OSD modutu kamery. Aby przywotaé
menu OSD obrotnicy wybierz: “[64] +[CALL]” a nastgpnie:
1. Gdy wyswietli si¢ menu OSD poruszaj si¢ po nim uzywajac, joystick’a — gora / dot — aby
wybrac pozycje; prawo / lewo — aby dokonywac zmian;
2.  Przy$piesz dokonywanie operacji zmiany przez przytrzymanie joysticka w jednym potozeniu

(np. w prawo).

3. Ustawienia menu nie zostana wymazane nawet po zaniku zasilania;

z odpowiednia predkoscia (patrz Rys.3).

Rys. 3




’VI. Instalacja 1 potaczenia

Uwaga: Prosze przeczyta¢ instrukcje doktadnie przed podiaczaniem jakichkolwiek kabli. Jakie kolwiek zte
podiaczenie moze trwale uszkodzi¢ kamerg lub sterownik. Zanim podiaczysz ktérykolwiek kabel, odiacz
wszystkie Zrodta zasilania. Kablem komunikacyjnym pomigdzy urzadzeniami powinna by¢ skretka ekranowana.
Kable sterowania powinny by¢ prowadzone z dala od kabli zasilania i innych zrodet zasilania wywotujacych
zakldcenia.

1. Podtaczenie sterownika w ukladzie sterowania wieloma kamerami (Rys.4)

2.Polacznie pomigdzy sterownikiem a kamera (Rys.5)
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Specyfikacja techniczna

® 6 6 6 6 o 0 o

Komunikacja pomigdzy sterownikiem a kamerami: Port / multi-port i pot-duplex.
ZYacze komunikacyjne: RS-485.

Baud Rate: Cztery predkosci: 2400Bps, 4800Bps, 9600Bps 1 19200Bps.

Zasieg komunikacji: 1200M (maksymalnie)

Zasilanie: 500 mA

Wymiary: 188 X 97 X 70 (mm)

Waga: 0.5 Kg

Liczba obstugiwanych kamer: Do 32 sztuk.
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Prosz¢ uwaznie przeczytac instrukcjg.

Instrukcja skupia si¢ gtéwnie na omawianiu protokotu PTZ: B01. Jako jednym z najciekawszych.
Sterownik wymaga zasilania 12VDC. Proszg doktadnie sprawdzi¢ zasilacz (napigcie, polaryzacja) przed
podiaczeniem do sterownika

Nie uzywaj w srodowisku wilgotnym, mokrym!

Nigdy nie rozbieraj obudowy urzadzeni. W przypadku awarii skontaktuj si¢ z dostawca.

Sterownik posiada zintegrowany multi-protokdt. Pamigtaj, aby wybra¢ odpowiedni do danej kamery.



